Formulario

1 EsTATiSTICA DESCRITIVA
Medida Universal Amostral
Média A. Simples w= % T = &
Média Ponderada W = 2w
2w L
Mediana Ordenar e obter o valor de posi¢do nt
Amplitude A = max X — min X
2 2
Variancia = 2 — uz %= (Ziz - ;EQ) <L>
N n n—1

Desvio padrao oc=Vo? s=Vs?
Coef. de variagao vy = z g= ;

x

”w

2 PROBABILIDADE

Probabilidade
Defini¢ao
Propriedade 1
Propriedade 2

Propriedade 3
Propriedade 4

Propriedade 5
Propriedade 6

Prob. condicional

Regra do produto

Teorema da Prob. Total

Teorema de Bayes

V.A. Discretas

Fungdo (massa) de probabilidade  p(z)

Esperanca

Variancia

Desvio padrao

Distribuicao Binomial X ~ B(n,p),n € {1,2,..
.,n}. X: # sucessos em n ensaios de Bernoulli

= (Z)pm(l -p)" 7,

z € {0,1,..
Fung&o de prob.
Esperanga
Variancia

Distribui¢ao Binomial Negativa X ~ BN (k,

ze{k,k+1,..
Fungéo de prob.

Esperanca
Variancia

Pr(A) = ﬁ,m <n
0< Pr(a) <1
Pr(Q) =1

SeNn2, A; =0, Pr(u ZPT(A)

i=1
Pr(A)=1- Pr(A°)

Pr(@)=0
Pr(AuUB) = Pr(A) + Pr(B) — Pr(AN B)
o Pr(An B)
PrAlB) = —p gy PrB)#0
P’(A nB) = Pr(B)P7(A\B)
=" Pr(A:)Pr(B|A;)
Pr(A;|B) = LTADPr(BIA)

22, Pr(A;)Pr(B|A;)

=Pr(X =2)>0, Vo
Zp(w) =1
X = apa)

9(X) > g(@)p(x)
VIX) = B [X?] - (B[X]")
D[X]=4/V[X]

J,0<p <1,

E[X]=np

V[X] = np(1 - p)

pLke{l,2,..10<p<,

.}. X: # ensaios de Bernoulli até o k-ésimo sucesso

)= (5 )pta -

E[X]=k/p

VIX] = k(1 - p)/p°

Distribuicdo Poisson X ~ P(\), A > 0,z € {0,1,...}. X: # ocorréncias

por unidade de tempo

Fungéo de prob.

Esperanca
Variancia

—A)\T
E[X] _IA
VIX] =

Distribuicao Hipergeométrica X ~ H(N, R,n), N € {1,2,...},

R € {1,2,...

N}, n € {1,2,...

N}. X: # sucessos em uma amostra de

tamanho n dentre R sucessos em um total de N possibilidades

Fungéo de prob.
Esperanca

Variancia

VIX]=n—

DG/ )

E[ ]=nR/N
RN-—-RN-—-n
N N N-1
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V.A. Continuas

Fungéo densidade de probabilidade f(z) >0, Va
/ f(z)de =1
Funcao distribuicdo acumulada F(z) =Pr(X <z) = ' f(t)dt

Jinfax

b
Prob. no intervalo [a, b] Pr(a< X <b) = / f(z)dz = F(b) — F(a)
a
Esperanca E[X] = /xf(m)dm
Blo(0)] = [ (@) (x)da
Variancia VI[X]=E [XQ] —(E[X]?)
Desvio padrdo D [X] =4/V[X]
Distribuicdo Uniforme X ~ U(a,b),a < b
Fungao densidade de probabilidade f(z)=1/(b—a)
Funcao distribuigdo acumulada F(z)=(z—a)/(b—a)
Esperancga E[X]=(a+b)/2
Variancia VI[X]=(b-a)/12
Distribuicdo Normal X ~ N (u,0), p € R, 0 > 0
Padronizagdo/normalizagao Z = il X =p+Zo
g
Prob. abaixo Pr(Z < z) = ®(z) — Tabela normal padrdo
Prob. acima Pr(Z >z)=1—®(z)
Prob. entre Pr(z1 < Z < z3) = ®(z2) — ®(21)
Distribuicdo Exponencial X ~ £(\), A > 0
Fungéo densidade de probabilidade f(x) = Ae M
Fung&o distribuicdo acumulada F(z)=1- e
Esperanca E[X]=A"1
Variancia VIX]=A"?
Parametro Intervalo de Confianga 1 — «
1—
T IC[r,1—a]=pF=z r=p)
n
1 (o conhecido) IC[p,1—al=zF z@
1 (o desconhecido) IC[pu,1—a]l=zF tﬁ
—1)s? —1)s?
o2 10[0271_a]: uv(nzi)s
Xa X{_a
2 2
—1)s? —1)s?
o IC[o,1—0a] = (n 2)5 s (n )s
X% Xl,g
Hipdtese Estatistica do teste sob H
P — 7o
Hy:m=mo thi"‘/\/(&l)
7r0£1 — 7o) /n
Hy : = po (o conhecido) 2y = MO ~ N(0,1)
0+ H=Ho t aj\/ﬁ 5
A
Hy : p = po (o desconhecido) T, = S/\/l:,f tn—1
—1)s2
H020'2:0'C2)EH020':UQ f—(n 2)§ Xi—l
90
k 2
(Ol — El)
H0:7r1=7rg,7r2=7rg,...,7rk=7r2 Xf:;T~X2(l€ 1)
Hy:m = mo Z¢ = P1— P2 ~ N(0,1),
B /1 1
pl—p)(—+—
ny na
X1 Xo X1+ X2
P1=—,p2=—,p=
ni na ni + na
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4 TEORIA DA CONTAGEM

4.1 Principio fundamental da contagem T=mninz...ng
n!
4.2 Arranjo simples AL = ———
: P " (n—ux)!
4.3 Arranjo c/ rep. AR. =n"
4.4 Permutacéo simples P, =n!
!
4.5 Permutagao c/ rep. Pl = S L
nilno!. .. nk!'
n n n:
4.6 Combinagao cr = = ="
& " <x) (n — x) z!l(n — x)!

5 POTENCIAS E RAIZES

m

51a° =1 52a™-a" =a™t" 5.3

55 (3) _a
b bn

=a" ", a#0

amn

56 (a™)" =a™"

1 ; n n
57a " = 58 Yam = q™m/" 59 ¥Va b= Ya- Vb
an
5.10 §/5 = ‘/\g 511 (Ya)™ = Vam™ 512 Y/ Ya= "Va

6 LoGARITMOS

6.1log,1 =0 6.2log,a=1
63082t =p 6.4log, (b c) =log, b+ log, c
b ,
6.5log, — =log,b—log,c 6.6log,b™ =mlog, b
C
logcb
6.7 log, b= 6.8log, b= —J°
' logy a log. a

6.9 log, b =log,.b-log, c

7 IDENTIDADES

7.1 Diferenca de quadrados a® —b% = (a —b)(a+b)
7.2 Diferenga de cubos a® —b® = (a — b)(a® + ab + b?)
o @
7.3 Expanséo de et e = -
x:

=0

8 DERIVADAS

d d
8.1 — sinz = coszx 8.2 — cosx = —sinz

d d 1
8.3 ? tanz = tan® z +11 8.4 § arcsinz = ﬁ
8.5 — arccosz = Vi 8.6 T logx = o

9 PRIMITIVAS (SEM CONSTANTE)

9.1 /eiIda; =—e 7

ax 1 ax
9.2 /e dr = —e
9.3 / sinxdx = —cosx

J. a
9.4 / cos xdx = sinx
9.5 /tan zdx = — log(cos z)

9.6 / arcsin zdr = z arcsinz + /1 — x2
9.7 / arccos xdx = x arccosT — \/1 — x?

g log(z? + 1
9.8 / arctan xdr = x arctanx — w
g 1
9.9/10gmdm:mlogz—m 9.10/7dr:logaz
T
k+1 k+1
T T
9.11 [ 2" log(z)de = —— log(a) — ————
[t 1os@yis = T toste) - s
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10 METODOS DE INTEGRACAO

d dz d
10.1 Regra da cadeia: Z_2%
dx dy dx

10.2 Regra do produto: if(ac)g(ac) = f(x)ig(x) + g(w)if(w)
dx dx dx
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